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 دست آورید.به زیر LTVهای ماتریس گذر حالت را برای هریک از سیستم -9
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 های زیر را بررسی کنید.سیستم BIBOپایداری  -3
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 های زیر بررسی کنید.پایداری مجانبی و مرزی را برای سیستم -2
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، ماتریس LTVبرای یک سیستم  X(t)ثابت کنید با وجود غیر یکتا بودن ماتریس اساسی  -5

0انتقال حالت  )( ,t t فرد است.همنحصر ب 
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