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 بسمه تعالی 

سوالات حل تمرین کنترل خطی   دوازدهم   سری   

_____________________________________________________________________ 

؟حد  زیر است. کدام جبرانساز قادر به تامین مشخصات سیستم  استداده شده    1در جدول    G(s)، پاسخ فرکانسی  سیستم زیر را در نظر بگیرید-1

 (98-شد برق  ار است. )  10عت برابر  سردرجه و ثابت خطای    50فاز  
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 ( 98-یر است؟)ارشد برقخ دیاگرام بود داده شده در شکل زکدام پاس-2

 

𝑐(𝑡))زیر باشدفیدبک واحد به شکل  اگر پاسخ پله یک سیستم حلقه بسته  -3 = 2𝑒−𝛼𝑡𝑢(𝑡))  ؛ دیاگرام بود سیستم حلقه بازG(s) در کدام ،  

 ( 97-شد برق)ار گزینه به درستی رسم شده است؟
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  G(S)، چه کنترل کننده ای برای خطای ماندگار صفر به ورودی پله مناسب است؟ )ا دیاگرام قطبی داده شدهدر سیستم فیدبک واحد زیر ب-4

 ( 97-پایدار است.( )ارشد برق

 

 : شده استا در نظر بگیرید. پاسخ فرکانسی حلقه باز در شکل زیر نشان داده  رسیستم زیر  -5

 

 زیر برقرار باشد:    در صورتی که بخواهیم شرایط

𝐾𝑣الف(  ≥ 𝑃.𝑚ب(                                            100 ≥ 45 

 (95-)ارشد برق ر به کنترل سیستم نمی باشد؟دمیک از جبرانسازهای زیر قاکدا
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وجی  رسم خود را با خر در محیط متلب نتایج    هر تابع تبدیل    با رسم نمودار. سپس  زیر را رسم کنید  های تبدیلار بود مربوط به تابع  نمود-6

 متلب بررسی کنید.

 

𝐺(𝑠) =
1+0.5𝑠+0.25𝑠2

𝑠(1+2𝑠)(1+0.25𝑠)
(1  

𝐺(𝑠) =
2(𝑠+2)

𝑠2−1
(2  

 ختیار داریم:و تابع تبدیل حلقه باز به صورت زیر در اسیستمی با فیدبک واحد    -7

𝐺(𝑠) =
10

𝑠(1 + 0.1𝑠)(1 + 0.01𝑠)
 

 زیر را داشته باشد.   جبرانسازی را طراحی کنید تا سیستم جبران شده پاسخ فرکانسی

 


